Karta (sylabus) modulu/przedmiotu

Budownictwo
(Nazwa kierunku studiow)

Studia | Stopnia

Przedmiot: | Technologia rob6t wykonczeniowych | Technology finishing works

Rok: I11 | Semestr: 6
MK_54
Rodzaje zajed i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyktad 15
Cwiczenia
Laboratorium
Projekt 30
Liczba punktéw ECTS: 4

Cel przedmiotu

c1 Zapoznanie studentéw z teoretycznymi podstawami technologii robot
wykonczeniowych.

Co Nabycie przez studentow umiejetnosci i kompetencji w zakresie doboru materiatow
1 technologii wykonania robot.

c3 Zaznajomienie z zasadami organizacji robot oraz kierowania robotami zgodnie ze
specyfikacjg techniczng i obowigzujacymi przepisami budowlanymi.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 | Znajomos¢ podstawowych poje¢ stosowanych w budownictwie 1 materialoznawstwa.

2 | Znajomos¢ zasad rysunku technicznego.
3 | Podstawowe wiadomosci z technologii rob6t budowlanych.
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK1 | Zna teoretyczne podstawy technologii wybranych robdt wykonczeniowych.
EK2 | Opisuje nowoczesne metody wykonywania robdt wykonczeniowych.
W zakresie umieje¢tnosci:
EK3 | Dobiera materiaty budowlane do wykonywanej technologii.
EK4 | Sporzadza dokumentacje¢ technologiczng.
W zakresie kompetencji spotecznych:
EK5 Wykazuj e _kreatywnos’_é w QOborze materiatdéw 1 zastosowaniu nowoczesnych
technologii w budownictwie.
EKG6 | Potrafi formutowac opinie na temat technologii robot wykonczeniowych.
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Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe Liczba
godzin

Wprowadzenie do technologii robdt wykonczeniowych. Ogdlna
charakterystyka, rodzaje i zakres robot wykonczeniowych oraz znaczenie

W1 | w budownictwie. Zasady organizacji robot budowlanych; technologia 1
wykonywania, mechanizacja prac, techniczne warunki odbioru robot
wykonczeniowych, rozliczenie materialow, przepisy BHP.

W2 | Omowienie robot tynkarskich. 4

W3 | Zagadnienia z zakresu robot oktadzinowych, malarskich i posadzkarskich. 2

W4 | Roboty stolarskie, szklarskie, systemy suchej zabudowy. 2

W5 | Omoéwienie prac izolacyjnych i robot dekarskich. 2

W6 | Zagadnienia z zakresu ogrzewania podtogowego. 2

W7 Przedstawienie nowoczesnych technik i materiatow stosowanych w robotach 9

wykonczeniowych.

Suma godzin: 15

Forma zaje¢ — projekty

Tresci programowe Liczba

P1

godzin
Opracowanie projektu technologii robot wykonczeniowych budynku 30
mieszkalnego — okreslony zakres robot (zwigzany z tematyka wyktadow).

Suma godzin: 30

Metody i sSrodki dydaktyczne

1 | Wyklad z prezentacja multimedialng.

2 | Tematy projektow do samodzielnego wykonania przez studentow.
Sposoby oceniania
Ocenianie ksztattujace
F1 | Aktywne uczestnictwo na zajeciach projektowych.
F2 | Ocena biezacych postgpow prac (korekty czesciowe).
£3 Zaliczenie ¢wiczen projektowych polega na poprawnym wykonaniu projektu z zakresu
technologii rob6t wykonczeniowych oraz jego obronie.
F4 | Zaliczenie pisemne z wykladow z ocena.
Ocenianie podsumowujace
p1 Projekt wykonany przez studenta oceniany jest w stopniach od 2 do 5. Ocena moze
zosta¢ podwyzszona przez prowadzacego przedmiot za aktywnos¢ na zajeciach.
Zaliczenie pisemne z wyktadow z oceng: odpowiedz na 5 pytan opisowych. Czas
P2 | trwania 60 minut. Ocena wyczerpujaca: odpowiedz na pytanie - 10 punktow;

maksymalny wynik - 50 punktéw. Zdany egzamin: suma punktow wigksza od 26.

Obcigzenie pracg studenta

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na realizowanie
aktywnosci

Godziny kontaktowe z wyktadowca, realizowane

w formie zaje¢ dydaktycznych — taczna liczba 45

godzin w semestrze.
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Godziny kontaktowe z wyktadowcg realizowane

w formie np. konsultacji — taczna liczba godzin 1
W semestrze.
Przygotowanie si¢ do zaje¢ — taczna liczba godzin 15
W semestrze.
Wykonanie samodzielne projektow — laczna liczba 39
godzin w semestrze.

Suma 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 4

Literatura podstawowa i uzupelniajaca

Dyzewski A.: Technologia i organizacja budowy, Tom 1: Podstawy technologii
I mechanizacji rob6t budowlanych, Arkady, Warszawa 1989

Dyzewski A.: Technologia i organizacja budowy. Tom 2: Technologia i mechanizacja
rob6t budowlanych, Arkady, Warszawa 1990

Martinek W., Nowak P., Woyciechowski P.: Technologia robot budowlanych, Oficyna
Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2010

4 | Pliszek E. (red.): Vademecum budowlane, Arkady, Warszawa 2001

Praca zbiorowa pod red. Panasa J.: Nowy poradnik majstra budowlanego, Arkady,
Warszawa 2006

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych - roboty wykonczeniowe,
zeszyt 1-7, ITB, 2003

Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie danego
efektu ksztatcenia do Metod
Efekt efektow Cele Tresci i 4o dksi/ Sposoby
ksztatcenia | zdefiniowanych dla | przedmiotu | programowe oceniania
dydaktyczne
catego programu
(PEK)
B1A W07
EK1 B1A W13 +++ C1,C2 W1-W7 1 F4, P2
B1A W07
EK2 B1A W13 ++ C1,C2 W1-W7 1 F4, P2
EKS3 B1A U1l +++ C2 P1 2 F1- F3, P1
B1A UO05
EK4 B1A _U14 +++ C2,C3 P1 2 F1- F3, P1
B1A U17
EK5 B1A K05 + C2,C3 P1 2 F1,F2,P1
F1-F4
EKG6 B1A KO06 + C2 P1 2 P1, P2
Formy oceny — szczegoly
Na oceng 2 Na oceng 3 Na oceng 3+ Na oceng 4 Na oceng 4+ Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst+) (db) (db+) (bdb)
EK1 Nie zna Wymienia Wymienia Wymienia Wymienia, Zna teoretyczne
teoretycznych | warianty i ogdlnie i szczegbtowo | szczegdlowo podstawy
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podstaw wykonywania | charakteryzuje | charakteryzuje | charakteryzuje technologii
technologii robot warianty warianty i porownuje wybranych
wybranych wykonczenio | wykonywania | wykonywania | warianty robot
robét wych. robot robét wykonywania wykonczeniowy
wykonczenio wykonczenio | wykonczenio | robot ch.
wych. wych. wych. wykonczeniowy | Wymienia,
ch. szczegbdtowo,
charakteryzuje
i porownuje
warianty
wykonywania
procesow
budowlanych.
Wskazuje
wariant
optymalny
w okreslonych
warunkach
realizacyjnych.
Nie zna Ogolnie Szczegdtowo Ogolnie Szczegdtowo Szczegdltowo
nowoczesnhych | opisuje opisuje opisuje opisuje opisuje
metod nowoczesne nowoczesne czynnos$ci czynnosci nowoczesne
wykonywania | metody metody przy przy stosowaniu | metody
robot wykonywania | wykonywania | stosowaniu nowoczesnych wykonywania
EK?2 wykonficzenio | robdt robot nowoczesnych | metod robdt
wych. wykonczenio | wykonczenio | metod technologii wykonczeniowy
wych. wych. technologii robot ch.
robot wykonczeniowy | Zna warunki
wykonczenio | ch. wykonania
wych. i odbioru tych
robot.
Nie potrafi Dobiera Dobiera Dobiera Dobiera Dobiera
dobiera¢ materiaty materiaty materialy materialy materialty
materiatow budowlane do | budowlane do | budowlane do | budowlane do budowlane do
budowlanych | wykonywanej | wykonywanej | wykonywanej | wykonywanej wykonywanej
do technologii. technologii. technologii technologii. technologii
wykonywanej | Potrafi ogdlnie | Potrafi . Potrafi Potrafi . Potrafi
technologii. omowié szczegotowo szczegblowo szczegodlowo szczegotowo
EK3 przyjete omowic omowic omowic omoéwié
rozwigzania. przyjete i uzasadnic¢ i uzasadni¢ i uzasadnic¢
rozwiazania. przyjete przyjete przyjete
rozwigzania. rozwigzania. rozwigzania.
Potrafi Potrafi
przedstawi¢ przedstawié
rozwigzania i ocenic¢
alternatywne. rozwigzania
alternatywne.
Nie potrafi Sporzadza Sporzadza Sporzadza Sporzadza Sporzadza
sporzadzié dokumentacj¢ | dokumentacj¢ | dokumentacj¢ | wariantowa dokumentacje
dokumentacji | technologiczn | technologiczn | technologiczn | dokumentacje technologiczng
technologiczn | a a 3. Potrafi technologiczna. | dostosowujac
ej. wykorzystujac | wykorzystujac | omowié Potrafi omowi¢ | typowe
typowe typowe i uzasadnic¢ i uzasadnic¢ schematy
EK4 schematy schematy przyjete przyjete technologiczne
technologiczn | technologiczn | rozwigzania rozwiazania do warunkow
e. e. Potrafi projektowe. projektowe. realizacyjnych.
omowicé
przyjete
rozwigzania
projektowe.
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Nie potrafi Zna Potrafi Wykazuje Wykazuje Wykazuje
my$leé zastosowanie | scharakteryzo | kreatywno$é kreatywno$¢ kreatywnosé¢
kreatywnie nowoczesnych | waé w doborze w zastosowaniu | w doborze
przy doborze technologii nowoczesne nowoczesnych | nowoczesnych materialow
EK5 materialow w materiaty materialow technologii i zastosowaniu
i zastosowaniu | budownictwie | w budowlanych. | w nowoczesnych
nowoczesnych | z prasy budownictwie budownictwie. technologii
technologii branzowe;j. na podstawie w
w prasy budownictwie.
budownictwie. branzowe;j.
Nie potrafi Opinie na Opinie na Opinie na Opinie natemat | W opiniach na
formutowac temat temat temat technologii temat
opinii na temat | technologii technologii technologii robot technologii
technologii robot robot robét wykonczeniowy | robot
robot wykonczenio | wykonczenio | wykonczenio | ch uzasadnia wykonczeniowy
wykonczenio | wych wych wych wszechstronnie | ch uwzglednia
EK6 | wych. uzasadnia uzasadnia uzasadnia na na podstawie wszystkie
ogolnie. wszechstronni | podstawie kryteriow aspekty.

e kryteriow technicznych

na podstawie | technicznych i

kryteriow i ekonomicznych.

technicznych.

ekonomicznyc
h.

Autor programu:

Dorota Rybaczuk

Adres e-mail:

drybaczuk@pwsz.chelm.pl

Jednostka organizacyjna:

Instytut Nauk Technicznych i Lotnictwa PWSZ w Chelmie
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