Karta (sylabus) modulu/przedmiotu

Mechanika i Budowa Maszyn
(Nazwa kierunku studiow)

Studia I Stopnia

Przedmiot: Elektryczne i elektroniczne Electric and electronic control systems of measuring
uklady sterowania urzadzen devices
pomiarowych
Rok: ITT Semestr: 6
MI1N8669-6 0
Rodzaje zajec¢ i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyklad 9
Cwiczenia
Laboratorium 9
Projekt
Liczba punktow ECTS: 2
Cel przedmiotu
C1 Zapoznanie z zasadami dzialania podstawowych ukladow elektronicznych.
C2 Zapoznanie z podstawami techniki cyfrowej w zakresie syntezy i analizy ukladow cyfrowych.
C3 Nabycie umiejetnosci projektowania, budowania oraz badania podstawowych ukladow analogowych i
cyfrowych.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 Uzyskanie efektow ksztalcenia w ramach przedmiotu Podstawy elektrotechniki i elektroniki
2 Uzyskanie efektow ksztalcenia w ramach przedmiotu Techniki i systemy pomiarowe
3 Uzyskanie efektow ksztalcenia w ramach przedmiotu Podstawy automatyki

Efekty ksztalcenia

‘W zakresie wiedzy:

EK1 Zna podstawy budowy i dzialania ukladow sterowania urzadzen pomiarowych.

EK2 Zna podstawy wykorzystania techniki cyfrowej do sterowania.

W zakresie umiejetnosci:

EK3 Potrafi wyznaczy¢ wlasciwosci podstawowych elementow ukladow sterowania.

EK4 Potrafi zaprojektowac i1 zbadac proste cyfrowe uklady sterujace.

W zakresie kompetencji spolecznych:

EK5 Potrafi wspolpracowa¢ w grupie.

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe Liczba godzin

Wi Sprzezenie zwrotne, jego wlasciwosci i rola w ukladach 15

sterowania. ‘
w2 Regulatory elektroniczne: uklady, transmitancje, 15

charakterystyki czasowe. ?
w3 Przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe.

Pojecie probkowania, kwantyzacji 1 znieksztalcenn w procesie 1

przetwarzania A/D i D/A.
W4 Funkcje logiczne 1 sposoby ich zapisu. Funktory logiczne. 1
W5 Synteza, minimalizacja 1 realizacja cyfrowych ukladow 1

kombinacyjnych.
W6 Synteza i realizacja ukladow sekwencyjnych. 1
W7 Uklady programowalne i mikroprocesorowe,

Suma godzin: 9
Forma zaje¢ — laboratorium
Tresci programowe Liczba godzin

L1 Zajecia wstgpne: zasady odbywania zajec 1 BHP. 1
L2 Wzmacniacz pradu stalego. 1
L3 Regulatory elektroniczne - cz. 1. 1.5
L4 Regulatory elektroniczne - cz. 2. 1.5




L5 Komparatory i dyskrymianatory. 1
L6 Badanie funktoréw logicznych. 1
L7 Cyfrowe uklady kombinacyjne. 1
L8 Cyfrowe uklady sekwencyjne. 1

Suma godzin: 9

Metody i Srodki dydaktyczne
1 Wyktad uzupehiany prezentacjami multimedialnymi.
2 Cwiczenia laboratoryjne polegajace na wyznaczaniu charakterystyk i/lub parametrow badanych uktadow
poprzedzone doborem narzedzi pomiarowych.
Sposoby oceniania
Ocenianie ksztaltujace
F1 Krétkie pytania sprawdzajace zrozumienie materiatu podczas prowadzenia wykladu.
F2 Rozmowa nt zagadnien teoretycznych zwiazanych z przeprowadzanym ¢wiczeniem
F3 Rozmowa nt oceny uzyskanych wynikow.
F4 Obserwacja krotkotrwala.
Ocenianie podsumowujace
P1 Zaliczenie z zagadnien poruszanych na wykladzie.
P2 Zaliczenie teorii zwiazanej z ¢wiczeniem laboratoryjnym.
P3 Ocena wykonania sprawozdania z przeprowadzonych badan laboratoryjnych.
P4 Ocena zaliczeniowa z laboratorium na podstawie ocen czastkowych z poszczegolnych ¢wiczen
laboratoryjnych.

P5 Przedhizona obserwacja.

Obciazenie praca studenta

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na realizowanie aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca. realizowane w
formie zaje¢ dydaktycznych — taczna liczba godzin w 18
semestrze.
Godziny kontaktowe z wykladowca realizowane w
formie konsultacji i egzaminu— laczna liczba godzin 2
W semestize
Godziny niekontaktowe - przygotowanie si¢ do zajec ¥
Suma 50
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 5

przedmiotu

Literatura podstawowa i uzupelniajaca

Literatura podstawowa
1 Kazmierkowski M., Matysik J.. Wprowadzenie do elektroniki i energoelektroniki, Oficyna Wyd. PW,
Warszawa 2005.
2 Kostro J.: Elementy, urzadzenia i uklady automatyki, WSiP, Warszawa 1997.
3 Kwasniewski J.: Sterowniki PL.C w praktyce inzynierskiej, Wyd. BTC 2008.
Literatura uzupelniajaca
4 Brzozka J.: Regulatory i uklady automatyki. Wyd. Mikom. 2004.
5 Galka P., Galka P.: Podstawy programowania mikrokontrolerow 8051, MIKOM, Warszawa 2000.
6 Zbysinski P., Pasierbinski J.: Uklady programowalne pierwsze kroki, Wydawnictwo BTC, Warszawa
2002.
Macierz efektow ksztalcenia
Odniesienie danego efektu
ksztalcenia do efektow
Efekt zdefiniowanych dla calego Cele Tresci _Metod_y Sposoby
ksztalcenia programu (PEK) przedmiotu programowe e oceniania
dydaktyczne




MBMIA W08 ++ WI1-W7,L2- F1-F4, P1-
EK1 MBMIA W19 ++ Cl,C2 L8 1.2 P5
MBMIA W16 +++ W4-W7, L7, F1-F4, P1-
EK2 MBMIA W19 | +++ | CHERCE3 L8 1.2 P5
MBMI14 U0I +++
EK3 MBMIA Ul7 ++ C3 WZ,IX’;W& 1,2 FI'F;:; P1-
MBMIA UO3 +++
W5-W7
MBMI14 U17 +++ ’ F1-F4, P1-
EK4 MBMIA U03 | +++ | ©© Cohg 1.2 P5
EK5 MBMIA K03 +++ C3 L1-L8 2 F3, 1;:; P3,
Formy oceny - szczegoly
Na oceng 2 Na oceng 3 Na oceng 3+ Na oceng 4 Na oceng 4+ Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst+) (db) (db+) (bdb)
Nie zna | Potrafi Poziom Potrafi Poziom W sposob
podstawowyc | omowié w | wiadomosci omoOwic wiadomosci WyCZzerpujacy
h ukladow | sposob posredni podstawowe posredni opisuje
elektronicznyc | pobiezny migdzy uklady migdzy podstawowe
EK1 h. podstawowe wymaganymi | elektroniczne i | wymaganymi | uklady
uklady na oceny 3 i4. | potrafi naoceny 415. | elektroniczne,
elektroniczne. okreslic  ich ich parametry
wazniejsze i
parametry. charakterystyk
i
Nie zna | Potrafi Poziom Potrafi Poziom Potrafi
podstaw wymienié wiadomosci wymieni¢ i | wiadomosci wymieni¢ i
wykorzystania | nieliczne posredni scharakteryzo | posredni scharakteryzo
techniki przyklady migdzy wa¢é przyklady | miedzy waé przyklady
cyfrowej do | wykorzystania | wymaganymi | wykorzystania | wymaganymi | wykorzystania
sterowania. techniki na oceny 3 14. | techniki naoceny 415. | techniki
EK2 cyfrowej do cyfrowej do cyfrowej do
sterowania i sterowania. sterowania
ogolnie je wskazujac na
scharakteryzo roznice
wac. miedzy nimi
oraz wady i
zalety.
Ni potrafi | Potrafi Poziom Potrafi Poziom Potrafi
wyznaczac wyznaczac umiejetnosci samodzielnie | umiejetnosci samodzielnie
wiasciwosci wlasciwosci posredni wyznaczaé posredni wyznaczaé
uktadow ukladow miedzy whasciwosci miedzy wlasciwosci
sterowania. sterowania wymaganymi | uktadow wymaganymi | uktadow
EK3 korzystajac z | na oceny 3 1i4. | sterowania. naoceny 415. | sterowania
pomocy swobodnie
inmych. dobierajac
metody i
aparature
pomiarowa.
Nie potrafi | Potrafi Poziom Potrafi w pelni | Poziom Potrafi
projektowac, projektowac¢ i | umiejetnosci samodzielnie | umiejetnosci projektowaé i
ani badaé¢ | bada¢ proste | posredni projektowa¢ i | posredni bada¢ uklady
EK4 prostych uktady migdzy bada¢ proste | migdzy cyfrowe 1 z
ukladow cyfrowe wymaganymi | uklady wymaganymi | latwoscia
cyfrowych. korzystajac z | naoceny 3i4. | cyfrowe. naoceny 41 5. | dokonuje
pomocy korekt.
innych.
Nie potrafi Wspolpracuje | Wspolpracuje | Nie sprawdza | Nie zawsze Wspdlpracuje
wspolpracowa | w grupie W grupie. sig w roli dobrze petni W grupie
¢ W grupie. podporzadkow lidera grupy. rolg lidera. przyjmujac w
ujac sie jej. niej rézne




role.
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