Karta (sylabus) modulu/przedmiotu

Mechanika i Budowa Mas
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Studia 1. Stopnia

Przedmiot: | Teoria sterowania Control Theory
Rok: ITT Semestr: VI
MINS5663-1 1
Rodzaje zajec¢ i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyklad 9
Cwiczenia
Laboratorium
Projekt
Liczba punktow ECTS: 2
Cel przedmiotu
C1 Zapoznanie studentéw z podstawami modelowania matematyczno - fizycznego ukladéw sterowania,

ocena stanéw ukladow.

C2 Przekazanie wiedzy z zakresu podstaw automatycznych ukladow sterowania

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 Matematyka - rachunek rozniczkowy, funkcje zmiennej zespolonej

2 Fizyka, mechanika

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1 Student wie i rozumie pojecie i znaczenie ukladow sterowania
EK2 Student ma wyobrazenie nt wlasnosci dynamicznych czlonow ukladéw automatyki
W zakresie umiejetnosci:

EK3 Student analizuje stabilnosé i jakosé ukltadow

W zakresie kompetencji spolecznych

EK4 Student zachowuje ostrozno$¢ w wyrazaniu opinii nt badanego ukladu sterowania, zachowuje
otwarto$¢ na wspolprace w kolektywie

Tresci programowe przedmiotu

Forma zajec - wyklady

Tresci programowe Liczba godzin

W1 Proces jako obiekt sterowania. Procesy ciagle, dyskretne,
binarne — przyklady techniczne i biologiczne. Sterowanie w
uktadzie otwartym 1 zamknietym, sprzezenie zwrotne, 1
regulacja. Rodzaje sterowan, rola sterowania w technice 1
medycynie

W2 Opis matematyczny podstawowych czlonow ukladow 1
automatyki w dziedzinie czasu i zmiennej zespolonej

W3 Procesy ciagle i dyskretne - przyklady 1

W4 Uklady liniowe. Transmitancja operatorowa i widmowa

W5 Pojecie stabilnosci, warunki stabilnosci uktadéw liniowych.
Kryterium stabilnosci Hurwitza, Michalowa i kryterium 1
stabilno$ci Nyquista, przyktady.

Wwo Typy regulatoréw i ich dziatanie. Dobér nastaw regulatorow 1
(regula Ziegler-Nicholsa)

w7 Podstawowe wiadomosci o uktadach przetaczajacych 1 1
zastosowanie uktadow logicznych w sterowaniu.

W8 Przysztos¢ uktadow sterowania 1

Suma godzin: 9

Metody i Srodki dydaktyczne

1 | Wyklad informacyjny z uzyciem prezentacji multimedialnych

Wwyznaczanie transmitancji operatorowej oraz wlasnosci statycznych i dynamicznych czlonéw ukltadow,




Sposoby oceniania

Ocenianie ksztaltujgce
F1 | Wyklad — na podstawie pozytywnej oceny kolokwium sprawdzajacego
Ocenianie podsumowujace
P1 | egzamin ustny i pisemny

ObciazZenie praca studenta

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na realizowanie aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, realizowane w 9
formie zajg¢ dydaktycznych — taczna liczba godzin w
semestrze.
Godziny kontaktowe z wykladowca realizowane w 1
formie konsultacji i egzaminu— lgczna liczba godzin
W semestize
Godziny nieckontaktowe - przygotowanie si¢ do zajec 40
Suma 50
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 2
przedmiotu
Literatura podstawowa i uzupelniajaca
1 Zelazny M.: Podstawy automatyki. PWN — Warszawa 1976.
2 Holejko D., Koscielny W., Niewczas W.: Zbior zadan z podstaw automatyki. Wyd. Politechniki
Warszawskiej Warszawa 1985
3 Kaczorek T.: Teoria sterowania. PWN, Warszawa 1981
4 Pelczewski W.: Teoria sterowania. WNT, Warszawa 1980
Macierz efektow ksztalcenia
Odniesienie danego efektu
ksztalcenia do efektow
Efekt zdefiniowanych dla calego Cele Tresci _Metod_y Sposoby
ksztalcenia programu (PEK) przedmiotu programowe ipodd oceniania
dydaktyczne
MBMI1A W13 ++
EK1 MBMI1A K01 ++ Cl, C2 Wi1-W8 1 Fl,,P]
MBMIA K07 ++
MBMI1A W13 ++
EK2 MBMI1A K01 ++ Ci /4] 1 Fl, P]
MBMIA K07 ++
MBMI1A W13 ++
EK3 MBMI1A K01 ++ Cl1,'C2 w7 1 Fl, Pl
MBMIA K07 ++
MBMI1A W13 ++
EK4 MBMI1A K01 ++ Cl, C2 wWi-7 2 F1
MBMIA K07 ++
Formy oceny - szczegoly
Na oceng 2 Na oceng 3 Na oceng 3+ Na oceneg 4 Na oceng 4+ Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst+) (db) (db+) (bdb)
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EK2 Student nie Student wie i | Potrafi
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EK3 Student nie Student wie i | Potrafi
wie 1 nie Student wiei | prawidlowo wymienic i
rozumie Student Student rozumie rozuimie wyczerpujgco
znaczenia rozumie rozumie pojecie i znaczenia scharakteryzo
ukladow zhaczenie i znaczenie i znaczenia ukladow waé pojecie 1
sterowania cele uktadow | cele ukladow | zamknigtych sterowania znaczenia
sterowania sterowania ukladow zamknigtych
sterowania uktadow
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EK4 Student nie Student potrafi | Student potrafi
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