Karta (sylabus) modulu/przedmiotu

(Nazwa kierunku studiow)
Studia 1. Stopnia

Przedmiot: | Podstawy automatyki Fundamentals of Automation
Rok: IT Semestr: IV
MI1NO0438-0 1
Rodzaje zaje¢ i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyktad 18
Cwiczenia
Laboratorium 9
Projekt
Liczba punktow ECTS: 2
Cel przedmiotu
C1 Zapoznanie studentéw z podstawami modelowania matematyczno - fizycznego obiektéw, wyznaczanie

wlasnosci statycznych i dynamicznych czlonéw uktadéw regulacji automatycznej, transmitancji
operatorowej 1 widmowej oraz ocena stabilnosci i jakosci ukladow regulacji automatycznej.

C2

Przekazanie wiedzy z zakresu podstaw automatycznych uktadow regulacji

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

Matematyka - rachunek rézniczkowy, funkcje zmiennej zespolonej

Fizyka, mechanika

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1

Student wie i rozumie pojecie i znaczenie ukladow regulacji automatycznej

EK2

Student potrafi zbadac stabilnosé ukladéw regulacji i ocenic ich jakosé

W zakresie umiejetnosci:

EK3

Student analizuje wlasnosci dynamiczne cztonow, stabilnosc¢ i jako$¢ regulacji automatycznej

W zakresie kompetencji spolecznych:

EK4

Student zachowuje ostrozno$¢ w wyrazaniu opinii nt badanego uktadu regulacji automatyczne;j,
zachowuje otwartos$¢ na wspolprace w kolektywie

Tresci programowe przedmiofu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe Liczba godzin

w1

Uklad automatyki, element, obieg oddzialywan i informacji, 2
sygnal, schemat blokowy. Elementy funkcjonalne uktadu
automatyki. Statyka i dynamika elementu - uktadu. Model
matematyczny elementu — uktadu. Klasyfikacje ukladow
automatyki.

Wiasnosci transformacji Laplace’a i jej zastosowanie do 2
rozwigzywania rownan rézniczkowych

Opis matematyczny podstawowych czlonéw ukladow 2
automatyki w dziedzinie czasu i zmiennej zespolonej

Klasyfikacja zachowan dynamicznych; czlony 2
proporcjonalne, inercyjne, inercyjne wyzszych rzedow,
calkujace, rozniczkujace idealne i rzeczywiste, oscylacyjne,
opo6Zniajace

Schematy blokowe i wyznaczanie transmitancji 2
wypadkowych

Wo

Transmitancja widmowa i charakterystyki 2
czestotliwosciowe: amplitudowo - fazowe

w7

Stabilnos¢ uktadow regulacji automatycznej 2

W8

Analiza czestotliwosciowa z wykorzystaniem kryterium 2
Nyquista

W9

Dokladnos¢ statyczna, jako$¢ dynamiczna i jej wskazniki 2




| Suma godzin: | 18

Forma zaje¢ — laboratorium

Tresci programowe Liczba godzin

L1 Cztony inercyjne I i II rzedu. Charakterystyki statyczne i 2
dynamiczne

L2 Odpowiedzi na zaklocenia skokowe w procesach cieplnych — 1
charakterystyki czasowe

L3 Dobor regulatoréw w procesie regulacji poziomu cieczy 1

L4 Regulacja dwupolozeniowa 2

L5 Charakterystyki statyczne sitownikéw pneumatycznych — 2
ocena bledow

L6 Obliczanie transformat Laplace’a 1

Suma godzin: 9
Metody i sSrodki dydaktyczne
1 Wryklad informacyjny z uzyciem prezentacji multimedialnych
2 Laboratorium oparte na obserwacji i analizie, metoda aktywizacyjna zwigzana z praktycznym dziataniem
studentow w celu rozwiazania postawionego problemu

Sposoby oceniania

Ocenianie ksztaltujace
F1 Wyklad — na podstawie pozytywnej oceny kolokwium sprawdzajacego
F2 Laboratorium — uzyskanie pozytywnej oceny z przeprowadzonych ¢wiczen i opracowanych sprawozdan
Ocenianie podsumowujace
P1 | egzamin ustny i pisemny
Obciazenie praca studenta
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na realizowanie aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca. realizowane w 27
formie zaje¢ dydaktycznych — taczna liczba godzin w
semestrze.
Godziny kontaktowe z wykladowca realizowane w 2

formie konsultacji i1 egzaminu— lgczna liczba godzin
W semestize

Godziny niekontaktowe - przygotowanie si¢ do zajec 21

Suma 50

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 2
przedmiotu

Literatura podstawowa i uzupelniajaca
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2 Holejko D., Koscielny W., Niewczas W.: Zbior zadan z podstaw automatyki. Wyd. Politechniki
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Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie danego efektu
ksztalcenia do efektow o
Efekt zdefiniowanych dla catego Cele Tresci ; s'ric?kjy Sposoby
i rogramu (PEK - i - ; iani
ksztalcenia progr ( ) przedmiotu programowe dydaktyiciiie oceniania
MBMI1A Ul6 ++
— 2 2 L 7 2
EK1 MBMIA Ul1 - Cl, C2 Wi1-W9,L I-6 1,2 Fl1,F2, Pl
MBMI1A Ul6 ++ _
EK2 MBMIA Ull — Cl w6, L1-6 1,2 FLF2.PT




MBMI1A Ulé6 ++
— - 2
EK3 MBMIA Ul1 - C1, C2 W7, L1-6 1,2 F1,F2, Pl
EK4 MBMI1A K01 ++ Cl, C2 L1-6 2 F2
Formy oceny - szczegoly
Na oceng 2 Na oceng 3 Na oceng 3+ Na oceneg 4 Na oceng 4+ Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst+) (db) (db+) (bdb)
Potrafi
S_tut_:legt nie _ Stident wid'i Studept wiei | wymieniC i
wie 1 nie Student Student wie nt - - rozunnie Wyczerpujaco
EK1 roztimue P pojecial pojecie i ROTega 1 !
pojecia i pojecie Znaczenia s A Znaczenia scharakteryzo
Znaczenia automatyki automatyki it uktadow wac pojecie 1
automatyki R4 automatyki znaczenie
automatyki
EK2 Student nie Student wie 1 Potrafi
wie i nie rozumie wymienic i
rozumie n pojecia i WYCZEerpujaco
pojecia i Student Student wie Studer!t ey Znaczenia i
g 4 ap rozumie 3
znaczenia rozumie pojecie ukladu Dithic ukladow scharakteryzo
automatyki automatyki automatyki atomali automatyki wac pojecia i
Znaczenia
uktadow
automatyki
EK3 Student nie Student wie 1 Potrafi
wie i nie , Student wiei | FoZumie wymienic i
rozumie Student wie nt | = : Znaczenia Wyczerpujaco
: Student 2 rozumie .
znaczenia : pojecia i g ukladow scharakteryzo
; rozumie 3 pojecie i ; el
automatyki iedic znaczenia plln automatyki wac pojecie 1
pojec . uktadow ) znaczenia
automatyki ! uktadow .
automatyki ! uktadow
automatyki 2
regulacji
automatycznej
EK4 Student nie Student potrafi | Student potrafi
potrafi Student potrafi | Student potrafi | zachowac zachowac
zachowac zachowac¢ zachowac 0stroznosé w 0stroznosc¢ w
0stroznos¢ w Student potrafi | ostroznos¢ w | ostroznos¢ w | wyrazaniu Wyrazaniu
wyrazaniu zachowac wyrazaniu wyrazaniu opinii nt opinii nt
opinii nt ostrozno$¢ w | opinii nt opinii nt badanego badanego
badanego wyrazaniu badanego badanego obiektu i obiektu w
obiektu i opinii nt obiektu, obiektu, uktadu uktadach
uktadu badanego zachowuje zachowuje automatyki regulacji
automatyki obiektu gotowos¢ na otwartos$¢ na automatycznej
automatyki wspolprace w | wspolprace w , zachowuje
dziedzinie dziedzinie otwartos¢ na
automatyki automatyki wspolprace w
kolektywie
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