Karta (sylabus) modulu/przedmiotu

Budownictwo
(Nazwa kierunku studiow)

Studia | Stopnia

Przedmiot: | Technologia robét drogowych | Road works technology
Rok: I11 | Semestr: 6
MK_57
Rodzaje zajed i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyktad 15
Cwiczenia
Laboratorium
Projekt 30
Liczba punktéw ECTS: 4

Cel przedmiotu

Cl

Zapoznanie studentow z podstawowym zakresem technologii rob6t drogowych.

C2

Przygotowanie studentow do korzystania z nowoczesnych technologii projektowania
1 praktycznego zastosowania w projektowaniu robot ziemnych w pasie drogowym.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 Ma wiedze¢ z matematyki w zakresie opisu zagadnien technicznych zwigzanych
Z budownictwem.

2 | Zna zasady geometrii wykres$lnej, rysunku technicznego i wymiarowania.

3 Potrafi identyfikowa¢ podtoza i dokonywac jego oceny pod wzgledem posadowienia
konstrukcji drogowych.

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

Student przyswaja teoretyczng wiedz¢ w zakresie projektowania robot drogowych

EK1 | (ziemnych, odwodnienia w pasie drogowym, wykonanie nawierzchni i prac

wykonczeniowych).

EK2 | Student potrafi formutowa¢ wnioski na podstawie osiggni¢tej wiedzy.

W zakresie umiejetnosci:

Student posiada umiejetno$¢ projektowania, organizowania zadania i jego

EKS3 | wykonania. Pozytywnie ocenia poprawno$¢ wykonania zadania w zakresie

technologii robdt drogowych.

EK4 | Student nabywa wiedzg, ktora pozwala mu na dyskusje nad problemem 1 opisem

poprawnych wnioskéw w zadaniu.

W zakresie kompetencji spotecznych:

EKS5 | Student pracuje samodzielnie, jest rOwniez otwarty do wspoOlpracy w zespole.

EK6

Student podejmuje si¢ pracy na rzecz kierowania zespotom ze szczegdlnym
zachowaniem ostrozno$ci w podejmowaniu decyzji.
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Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe Liczba
godzin
Wi Projektowanie rob6t ziemnych (zasady obliczania objetosci robot ziemnych, 4
zasady rozdzialu mas ziemnych w pasie drogowym).
Wykonywanie robdt ziemnych (,,rozpoznanie” gruntu jako materiat
W2 L . . 3
budowlany, odspajanie i wydobywanie, transport w pasie drogowym).
Odwodnienie robot ziemnych, zabezpieczenie skarp nasypow 1 wykopow
W3 | przed erozja wodng, ocena powstania zagrozenia osuwiska w wykopach 4
I nasypach.
W4 Projektowanie konstrukcji nawierzchni drogowych - technologia materiatow 4
I nawierzchni drogowych.
Suma godzin: 15
Forma zaje¢ - projekty
Tresci programowe Liczba
godzin
P1 | Obliczenie objetosci robdt ziemnych. 9
P2 | Zaprojektowanie rozdziatu mas ziemnych. 11
P3 | Zaprojektowanie konstrukcji nawierzchni drogowej na odcinku liniowym. 5
P4 | Opracowanie cze$ci opisowo — obliczeniowej. 5
Suma godzin: 30
Metody i Srodki dydaktyczne
1 | Wyklady z uwzglednieniem prezentacji multimedialne;.
2 | Metody projektowania z uwzglednieniem prezentacji multimedialne;.
3 | Dyskusja.
4 | Prezentacja wynikow.

Sposoby oceniania

Ocenianie ksztattujace

F1

Ocena umiejetno$¢ dyskusji ze studentami nad problemami w ramach prowadzonych
wyktadow ,technologia robo6t drogowych”.

F2

Znajomo$¢ literatury wskazanej przez wyktadowce.

F3

Podejmowanie samodzielnych decyzji w zakresie projektowania na podstawie poznanej
wiedzy na wykladach 1 znajomosci literatury.

Ocenianie podsumowujace

P1

Zaliczenie na oceng pozytywng z wyktadow w formie ustnej na pie¢ pytan. Za poprawng
odpowiedzZ na pytanie student otrzymuje 1 punkt. Illo§¢ poprawnych odpowiedzi
powinna wynosi¢ od 2 do 5 punktow.

P2

Zaliczenie ustne na ocen¢ pozytywna z ¢wiczenia projektowego, tj. oddanie prawidtowo
wykonanego ¢wiczenia projektowego 1 znajomos$¢ wiedzy w punkcie F2, F3.
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Obciazenie pracg studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na realizowanie

aktywnosci

Godziny kontaktowe z wyktadowcg, realizowane
w formie zaje¢ dydaktycznych — laczna liczba 45
godzin w semestrze.
Godziny kontaktowe z wyktadowcg realizowane
w formie np. konsultacji — taczna liczba godzin 10
W semestrze.
Przygotowanie si¢ do zaje¢ — taczna liczba godzin 15
W semestrze.
Wykonanie samodzielne projektéw — taczna liczba 30
godzin w semestrze.

Suma 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 4

Literatura podstawowa i uzupelniajaca

Literatura podstawowa

Datka S., Lenczewski S.: Drogowe roboty ziemne, WKY., Warszawa 1978

Dziennik Ustaw nr 43 z dnia 14 maja 1999 roku ,,W sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich sytuowanie”, Warszawa 1999

Edel R.: Odwodnienie drog, WKL, Warszawa 2000

SO FIVY B N

WKL, Warszawa 2010

Gtlarzewski M., Nowocien E., Piechowicz K.: Drogowe roboty ziemne i rekultywacyjne,

Literatura uzupelniajaca

Kalabinska M., Pitat J., Radziszewski P.: Technologia materiatow i nawierzchni
drogowych, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2003

Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie danego
efektu ksztalcenia do Metod
Efekt efektow Cele Tresci i 4o dk¥ Sposoby
ksztatcenia | zdefiniowanych dla | przedmiotu | programowe oceniania
dydaktyczne
catego programu
(PEK)
EK1 |BIA W12 |++ c1 wi W2, W3, 11 2 3 F1, F2, F3
W1, W2, W3,
EK2 B1A W12 | ++ C2 W4, P1,P2, |2,3,4 F2, P3
P3, P4
EKS3 B1A UO03 +++ C2 W3, P1, P2, 1,3,4 F3, P1, P2
EK4 | BLA_U03 | ++ c2 \F’,\f” Wa,PL 15 3 4 P1, P2
EK5 B1A K02 ++ C2 P2, P3 3,4 P1, P2
EK6 B1A K03 | +++ C2 P3, P4 4 P1, P2
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Formy oceny - szczegoly

Na oceng 2 Na oceng 3 Na oceng 3+ Na ocene 4 Na oceng 4+ Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst+) (db) (db+) (bdb)
Student nie ma | Student Student ma Student Student Student
wiedzy posiada dostateczng poprawnie wykorzystuje wykorzystuje
z technologii 0go6lng wiedzg | wiedzg wykorzystuje | narzedzia narzedzia
robét z technologii z technologii narzedzia dydaktyczne dydaktyczne
ziemnych. robot robot dydaktyczne. i poprawnie i poprawnie
EK1 ziemnych. ziemnych. Ma z nich korzysta. | z nich korzysta.
opanowang Ma opanowang | Przedstawia
wiedze wiedze pelng wiedze
z technologii z technologii z technologii
robot robot ziemnych. | robdt ziemnych.
ziemnych.
Student nie Student potrafi | Student Student Student Student posiada
potrafi wyciggad efektywnie efektywnie efektywnie umiejetnosé
wyciggad poprawne prezentuje prezentuje prezentuje projektowania,
poprawnych whnioski. wyniki wyniki wyniki ¢wiczen, | organizowania
wnioskow. ¢wiczen ¢wiczen, potrafi je opisa¢ | zadania i jego
i potrafi je potrafi je i przeprowadzi¢ | wykonania.
opisac. opisac poprawna Pozytywnie
i analize na ocenia
EK2 przeprowadzi¢ | wykonanych poprawnos¢
poprawng rozwigzaniach wykonania
analize projektowych. zadania.
w zakresie
przyjetych
rozwigzan
geometryczny
ch na drodze
lub ulicy.
Student nie Student potrafi | Student Student Student Student posiada
potrafi wyciaggaé efektywnie efektywnie efektywnie umiejetnosé
wyciggac poprawne prezentuje prezentuje prezentuje projektowania,
poprawnych whnioski. wyniki wyniki wyniki ¢wiczen, | organizowania
wnioskow. ¢wiczen ¢wiczen, potrafi je opisa¢ | zadania i jego
i potrafi je potrafi je i przeprowadzi¢ | wykonania.
opisac. opisac poprawna Pozytywnie
i analize na ocenia
EKS3 przeprowadzi¢ | wykonanych poprawnosé
poprawng rozwigzaniach wykonania
analize projektowych. zadania.
w zakresie
przyjetych
rozwigzan
geometryczny
ch na drodze
lub ulicy.
Student nie Student potrafi | Student Student Student nabywa | Student nabywa
potrafi wyciggaé efektywnie nabywa wiedzy, ktora wiedzy, ktora
wyciggaé poprawne prezentuje wiedzy, ktora | pozwala mu na pozwala mu na
poprawnych whnioski. wyniki pozwala mu dyskusje nad dyskusje nad
wnioskow. ¢wiczen, na dyskusje problemem problemem
EKA4 potrafi je nad i opracowanie i opracowanie
opisa¢ problemem. poprawnych poprawnych
i wnioskow wnioskow
przeprowadzi¢ w zakresie w zakresie
poprawng wiedzy wiedzy
analizg o technologii o technologii
w zakresie robot ziemnych. | robdt ziemnych.
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przyjetych Student
rozwigzan efektywnie
geometryczny prezentuje
ch na drodze wyniki ¢wiczen,
lub ulicy. potrafi je opisac.
Student nie Student potrafi | Student Student Student Student pracuje
potrafi wyciggad efektywnie efektywnie efektywnie samodzielnie,
wyciagad poprawne prezentuje prezentuje prezentuje jest robwniez
poprawnych whnioski. wyniki wyniki wyniki ¢wiczen, | otwarty do
wnioskow. ¢wiczen. ¢wiczen potrafi je opisaé | wspolpracy
i potrafi je i przeprowadzi¢ | w zespole nad
EK5 opisac. poprawna zadanymi
analize problemami
dotyczaca projektowania
projektowania wybranych
konstrukgji rozwigzan
nawierzchni z technologii
drogowej. robot ziemnych.
Student nie Student potrafi | Student Student Student Student pracuje
potrafi wyciagac efektywnie efektywnie efektywnie samodzielnie,
wyciggac poprawne prezentuje prezentuje prezentuje jest rowniez
poprawnych whnioski. wyniki wyniki wyniki ¢wiczen, | otwarty do
EKG6 | wnioskow. ¢wiczen. ¢wiczen potrafi je opisaé | wspolpracy
i potrafi je i przeprowadzi¢ | w zespole nad
opisac. poprawng zadanymi
analize. problemami

projektowania.

Autor programu:

Eugeniusz Nowocien

Adres e-mail:

nowocien@iung.pulawy.pl

Jednostka organizacyjna:

Instytut Nauk Technicznych i Lotnictwa PWSZ w Chelmie
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