Karta (sylabus) modulu/przedmiotu

(Nazwa kierunku studiow)

Studia 1. Stopnia

Przedmiot: | Podstawy mechatroniki Fundamentals of Mechatronics

Rok: ITI Semestr: VI

M1N4661-1_0

Rodzaje zajec i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Wyklad 18

Cwiczenia

Laboratorium

Projekt 9

Liczba punktow ECTS: 4

Cel przedmiotu

C1 | Zapoznanie studentow z podstawami mechatroniki jako interdyscyplinarnego

przedmiotu o charakterze synergicznym

C2 | Przekazanie wiedzy z zakresu mechatroniki z uwzglednieniem sterowania

maszynami i urzgdzeniami w ktorych one wystepuja
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
1 Matematyka - rachunek rézniczkowy, funkcje zmiennej zespolonej, logika
2 Fizyka, mechanika
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:

EK1 | Student wie i rozumie pojecie i znaczenie mechatroniki

EK2 | Student potrafi oceni€¢ pojecie | znaczenie mechatroniki i jej zastosowanie w
maszynach i1 urzgdzeniach technicznych
W zaKkresie umiejetnosci:

EK3 | Student analizuje witasnosci urzgdzen mechatronicznych
W zakresie kompetencji spolecznych:

EK4 | Student zachowuje ostroznos¢ w wyrazaniu opinii nt mechatroniki oraz
urzadzen mechatronicznych, zachowuje otwartos¢ na wspotprace w
kolektywie

Tresci programowe przedmiotu
Forma zajec¢ - wyklady
Tresci programowe Liczba godzin
W1 Historia mechatroniki — pierwsze urzadzenia 1
mechatroniczne
W2 Mechatronika jako synergiczna integracja 2
inzynierii mechanicznej z elektronika,
sensoryka i sterowaniem
W3 Systemy i procesy wystepujgce w uktadach 2
mechatronicznych
W4 Funkcje kinematyczne, kinetyczne i 3
mechatroniczne
W5 Opis ruchu systemu mechatronicznego, 2




uktady wspodtrzednych inercjalne i lokalne
W6 Podstawy techniki mikroprocesorowej 2
w7 Sensoryka, czujniki, przetwarzanie informacji 2
w ukltadach i urzgdzeniach mechatronicznych
W§ Uktady sterowania i regulacji automatycznej 2
W9 Przyktady uktadéw mechatronicznych 2
Suma godzin: 18
Forma zajec - projekt
Tresci programowe Liczba godzin
P1 Projekt opisu ruchu systemu 1
mechatronicznego
P2 Model kinematyczny 2
P3 Model kinetyczny 2
P4 Projekt uktadu sterowania sitownikami 2
P5 Aplikacje w srodowisku Matlab/Simulink 2
Suma godzin: 9

Metody i srodki dydaktyczne

[y

Wyktad informacyjny z uzyciem prezentacji multimedialnych

2 Projekt oparty na analizie matematyczno - fizycznej systemow
mechatronicznych

Sposoby oceniania

Ocenianie ksztaltujace

F1 | Wyklad — na podstawie pozytywnej oceny kolokwium sprawdzajgcego

F2 | Projekt — uzyskanie pozytywnej oceny z opracowanych zadan

Ocenianie podsumowujace

P1 | egzamin ustny i pisemny

Obciazenie praca studenta

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na realizowanie
aktywnosci

(Godziny kontaktowe z wykladowca, 18
realizowane w formie zaje¢ dydaktycznych —
laczna liczba godzin w semestrze)

(Godziny kontaktowe z wykladowca 3
realizowane w formie np. konsultacji —
faczna liczba godzin w semestrze)

(Przygotowanie si¢ do laboratorium — tgczna 79
liczba godzin w semestrze)
Suma 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 4
przedmiotu

Literatura podstawowa i uzupelniajaca

[y

Heimann B.: Mechatronika, Warszawa 2001, PWN
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Schmidt D.: Mechatronika, Warszawa 2002, REA

3 Bezdicek M., Greps R., Rajilich J.: Mechatronika, Brno 2008, VUT




Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie danego
efektu ksztalcenia do , . Metody
Efekt1 ) efektow zdefiniowa- ge!et Tresci 1 érodki Sp os_ob_y
sztalcenia nych dla catego przedmiotu | programowe dydaktyczne oceniania
programu (PEK)
MBM1A_W13 | ++ Ww1-wg, F1,F2,
Ek1 mBMiA_Uo7 | + | €T C2 | Tpios hie P1
EK2 MBM1A_UO7 | + c1 |we P1-5| 1.2 3 7‘5’;2’
EK3 MBM1A_UO7 + c1,C2 | W7,P1-5 e F";_i,?z’
EK4 MBM1A_KO1 | ++ C1,C2 P1-5 2 F2
Formy oceny - szczegoly
Na oceng 2 Na oceng 3 Na oceng 3+ Na ocene 4 Na oceng 4+ Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst+) (db) (db+) (bdb)
Potrafi
wymienic i
Student Student Va’;uident wyczerpuj
nie wie | Student wie | / agco i
: Student : 3 rozumie
nie : wie nt rozumie 1y scharakter
rozumie fpzgic pojecia i pojecie i POlgCR L yzowac
EK1 S v pojecie . ; znaczenia o
pojecia i . | znaczenia | znaczenie .. | pojecie i
: mechatroni ) i systemow | !
znaczenia i mechatroni | systemdw : Znaczenie
.| ki < . | urzadzen 5 P
mechatroni ki mechatroni . | systemow i
; mechatroni .
ki cznych urzadzen
cznych :
mechatroni
cznych
EK2 | Student Student Potrafi
nie wie i wie i wymienic i
nie Student rozumie wyczerpuj
rozumie Student Student wie i pojecia i gco i
pojecia i rozumie wie pojecie | rozumie znaczenia | scharakter
znaczenia | dziatanie i pojecie dziatania yzowac
mechatroni | urzgdzen znaczenie | dziatania urzgdzen pojecia i
ki mechatroni | mechatroni | urzadzen mechatroni | znaczenia
cznych Ki mechatroni | cznych urzadzen |
cznych systemow
mechatroni
cznych
EK3 | Student Student Student Student Potrafi
. o Student . . .. e
nie wie | : wie nt wie | wie | wymienic i
. rozumie . . . :
nie dziatanie pojecia i rozumie rozumie wyczerpuj
rozumie . znaczenia | pojecie i znaczenia | gco
: urzadzen ) : : . :
Znaczenia . | dziatania znaczenia | dziatania scharakter
. | mechatroni . . . .
mechatroni urzgdzen urzadzen urzadzen yzowac
. cznych : : : S
ki mechatroni [ mechatroni | mechatroni | pojecie i




cznych cznych cznych znaczenie
systeméw |
urzadzen
mechatroni
cznych
EK4 | Student Student Student Student
nie potrafi potrafi potrafi potrafi
zachowac zachowac¢ | zachowaé¢ | zachowaé
ostroznosc Student ostrozno$c¢ | ostroznos¢ | ostroznosé
w Student potrafi w w w
wyrazaniu | potrafi zachowa¢ | wyrazaniu |wyrazaniu | wyrazaniu
opinii nt zachowa¢ | ostroznosc¢ | opinii nt opinii nt opinii nt
mechatroni | ostroznos¢ | w badanego | badanego | badanego
ki W wyrazaniu | urzgdzenia | urzgdzenia | urzgdzenia
wyrazaniu | opinii nt mechatroni | mechatroni | mechatroni
opinii nt badanych | cznego, cznego cznego,
mechatroni | urzgdzen | zachowuje zachowuje
ki mechatroni | otwartos¢ otwartosc
cznych na na
wspotprac wspotprac
ew ew
robotykii kolektywie
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