Karta (sylabus) modulu/przedmiotu
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Studia 1. Stopnia

Przedmiot: | Aktoryka z sensoryka Sensors and Actuators
Rok: II1 Semestr: VI
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Rodzaje zajec i liczba godzin: Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Wyklad 15
Cwiczenia
Laboratorium
Projekt 15
Liczba punktow ECTS: 2
Cel przedmiotu

Zapoznanie studentow z budowa 1 zasada dzialania elementow wykonawczych w

el uktadach automatyki
C2 | Zapoznanie studentow z budowa 1 zasadg dzialania czujnikow w ukladach automatyki
C3 Zapoznanie studentow z podstawami projektowania ukladow automatyki ze
szczegolnym uwzglednieniem stosowania podstawowych sensorow 1 aktorow
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
L Wiedza 1 umiejetnosci z zakresu podstaw automatyki na poziomie szostym kompetencji
zawodowych
, Wiedza 1 umiejetnosci z zakresu mechaniki ptynow na poziomie szostym kompetencji
zawodowych
3 | Wiedza 1 umiejetnosci z zakresu fizyki na poziomie szostym kompetencji zawodowych
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK |Posiada szczegblowa wiedzg z zakresu doboru 1 zastosowania podstawowych
1 |elementow wykonawczych w ukladzie automatyki
EK |Posiada szczegdlowg wiedze z zakresu doboru 1 zastosowania czujnikéw w ukladzie
2 | automatyki
W zakresie umiejetnosci:
EK3 | Potrafi korzysta¢ z katalogow elementow ukladu automatyki
EK4 Dobiera wl_as'ciwe aktory 1 sensory na podstawie danych oraz charakterystyk ukladu
automatyki
W zakresie kompetencji spolecznych:
EKS Ma swiadomos¢ pozatechnicznych skutkow dzialalnosci inzyniera mechanika w

dziedzinie aktoryki 1 sensoryki

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ — wyklady

Tresci programowe Liczba godzin

Aktory 1 sensory w systemie

W1 mechatronicznym 2

Aktory — podstawowe definicje 1

W2 klasyfikacja 2




w3 Synteza napedu nastawczego 2
. System pomiarowy jako system
W4 e g 2
przetwarzania informacji
W5 Mechaniczne wielkosci pomiarowe 1 ’
) klasyfikacja urzadzen sensorycznych
W6 Typowe konstrukcje mikrosensorow 1
W7 Typowe konstrukcje czujnikow predkosci ’
1 polozenia
. Typowe konstrukcje czujnikow cisnienia i
W8 2
temperatury
Suma godzin: 15
Forma zajec¢ — projekt
Tresci programowe Liczba godzin
Dobor sitownika hydraulicznego do
P1 ukladu automatyki; na podstawie danych 4
katalogowych
Dobor silnika krokowego do ukladu
P2 automatyki; na podstawie danych 4
katalogowych
P3 Dobér‘ czujnikg przyspieszenia w funkcji 3
przemieszczenia
P4 Projekt przeplywomierza termicznego 4
Suma godzin: 15
Narzedzia dydaktyczne

1 |Zajecia wykladowe prowadzone w oparciu o metode informacyjna i problemowa

2 | Podreczniki katalogi 1 pomocnicze materialy dydaktyczne

Sposoby oceny

Ocena formujaca

F1 | Wyklady — brak oceny formujacej

F2 | Cwiczenia projektowe — ocena postepow przy wykonywaniu projektow

Ocena podsumowujaca

P1 [ Wyklady — ocena pracy pisemnej po zakonczeniu zajec

P2 | Cwiczenia projektowe — zaliczenie koncowe kazdego projektu

P3 | Cwiczenia projektowe — zaliczenie na ocene, na podstawie F2 i P2

ObciaZenie pracg studenta

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci akivwnodci
[Godziny kontaktowe z wykladowcq,
realizowane w formie zaje¢ dydaktycznych — 30

tqczna liczba godzin w semestrze]

[Godziny kontaktowe z wykiadowcq,
realizowane w formie np. konsultacji w 1
odniesieniu — lgczna liczba godzin w
semestrze]

[Przygotowanie sie do zaje¢ — lqczna liczba 19
godzin w semestrze]

Suma 50
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla )

przedmiotu
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Gajek A., Juda Z.: ,,Czujniki. Mechatronika samochodowa”, wydaw. Komunikacji 1
A2 L.
F.acznosci, Warszawa 2009
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Macierz efektow ksztalcenia
Odniesienie danego
efektu ksztalcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Narzedzia Sposob
ksztalcenia | zdefiniowanych dla | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
calego programu
(PEK)
MBMIA W16 | +++ [W1, W2
o ? 2 Ed
EK1 | vmvia wis | ++ | (€1 €Y W3] 1 LB
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Formy oceny — szczegoly
Na oceng 2 | Na oceng 3 N ;) (;en@ Na oceng 4 g ;)(;enf; Na oceng 5
(ndst) (dst) (dst ) (db) (db 1) (bdb)
[N1<_3 [PoSiadn [qumda _ _[Posnada :
posiada bardrs 0golng [Posiada 1stotng [Posiada
nawet : wiedze z szczegdlow | wiedze z wyczerpuja
g, 0golna . 4
ogolnej . zakresu awiedze z | zakresu cawiedze z
? wiedze z : : _
wiedzy z doboru 1 zakresu doboru 1 zakresu
zakresu : . : :
zakresu . zastosowani | doboru 1 zastosowani | doboru 1
: doboru 1 : :
doboru 1 . |a zastosowani | a zastosowani
. | zastosowam
EK | zastosowani 9 podstawow | a podstawow | a
1 |a odstawo ych podstawow | ych podstawow
podstawowy Eh WY elementow ych elementow | ych
ch , wykonawcz | elementow | wykonawcz | elementow
, elementow
elementow L ONAWCZ ych w wykonawcz | ych w wykonawcz
wykonawcz “3; W ukladzie ych w ukladzie ych w
ych w ﬂkla dzie automatyki] | uktadzie automatyki] | ukladzie
ukladzie automatyki] automatyki| automatyki]
automatyki]
EK | [Nie [Posiada [Posiada [Posiada [Posiada [Posiada
2 | posiada bardzo 0golng szczegotow | istotna pelna




nawet 0golng wiedze z awiedzez | wiedze z wiedze z
ogolnej wiedze z zakresu zakresu zakresu zakresu
wiedzy z zakresu doboru 1 doboru 1 doboru 1 doboru 1
zakresu doboru 1 zastosowani | zastosowani | zastosowani | zastosowani
doboru 1 zastosowani | a a a a
zastosowani | a podstawow | podstawow | podstawow | podstawow
a podstawowy | ych ych ych ych
podstawowy | ch czynikéw | czynikéw | czynikow | czujnikow
ch czuyjnikéw | w uktadzie | wukladzie | wuktadzie | w ukladzie
czynikéw | w ukladzie | automatyki] | automatyki]| | automatyki]| | automatyki]
w ukladzie | automatyki]
automatyki]
[Nie potrafi | [Potrafi w [Potrafi w [Potrafi w [Potrafi w [Potrafi w
korzysta¢ z | bardzo ogolny szczegolow | sposob Wyczerpuja
katalogow | ogdlny sposob y sposob pelny Cy sposob
EK elementow | sposob korzystac z | korzystac z | korzysta¢ z | korzystac z
3 ukladu korzystac z | katalogow | katalogow | katalogow [ katalogow
automatyki] | katalogéw | elementow | elementow | elementéw | elementéw
elementow | uktadu ukladu ukladu ukladu
uktadu automatyki] | automatyki] | automatyki] | automatyki]
automatyki]
[Nie potrafi | [Potrafi w [Potrafi w [Potrafi w [Potrafi w [Potrafi w
dobrac bardzo og6lny szczegolow | istotny Wyczerpuja
wlasciwych | ogdlny sposob y sposob sposob cy sposob
aktorow i sposob dobrac dobraé dobrac dobraé
sensorow na | dobrac wlasciwe wlasciwe wlasciwe wlasciwe
podstawie wlasciwe aktory 1 aktory 1 aktory 1 aktory 1
EK ] .

4 danych oraz | aktoryi sensory Da | sensoryna | sensoryna | sensory na
charakteryst | sensoryna | podstawie podstawie podstawie podstawie
yk ukladu podstawie danych oraz | danych oraz | danych oraz | danych oraz
automatyki] | danych oraz | charakteryst | charakteryst | charakteryst | charakteryst

charakteryst | yk ukladu yk ukladu yk uktadu yk ukladu
yk ukladu automatyki] | automatyki] | automatyki] | automatyki]
automatyki]
[Nie ma [Ma bardzo | [Ma [Ma ogolng | [Ma istotng | [Ma bardzo
swiadomosc | ograniczong | ograniczong | swiadomosc | swiadomosc | ograniczona
1 swiadomosc | swiadomosc | 1 1 swiadomosc
pozatechnic |1 1 pozatechnic | pozatechnic |1
znych pozatechnic | pozatechnic | znych znych pozatechnic
skutkow znych znych skutkow skutkow znych
EK | dzialalnosci | skutkow skutkow dzialalnosci | dzialalnosci | skutkéw

S | inzyniera dzialalnosci | dzialalnosci | inzyniera inzyniera dzialalnosci
mechanika | inZzyniera inZyniera mechanika | mechanika | inZzyniera
w mechanika | mechanika |w w mechanika
dziedzinie |w w dziedzinie dziedzinie |w
aktoryki 1 dziedzinie dziedzinie aktoryki 1 aktoryki 1 dziedzinie
sensoryki| aktoryki 1 aktoryki 1 sensoryki] sensoryki| aktoryki 1

sensoryki| sensoryki| sensoryki|
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